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论 文 概 要 

一、 研究目的和方法 

车辆协同系统中，高精度相对定位对于车道级导航、防碰撞等一系列高精度车辆应用具

有重要意义。基于载波差分卫星导航(Carrier-phase Differential Global Navigation Satellite 

System, CD-GNSS)的技术在城市严重遮挡环境中难以保证车辆间公共卫星的数量，定位性能

严重恶化。现有的多车协同 CD-GNSS 可提升高精度定位在限制环境下的定位性能，然而该

方案将系统内基线分别解算，不能同时利用系统中所有的卫星测量值，定位提升有限。 

本文提出了一种基于基线优化选取的整网滤波方案，首先进行基线相关性分析，并从系

统中选取出一组具有最优观测条件且能定位所有车辆的基线；之后设计了一种整网滤波定位

算法，同时利用系统中所有双差测量值，解算最优基线组，因此提升了 CD-GNSS 在卫星数

量不足时的定位性能。 

二、 主要结果与结论 

实测采集了多车导航测量值，并在不同遮挡环境下进行了定位分析。结果显示，在严重

遮挡环境下，车辆模糊度固定率与定位精度具有提升。尤其在每辆车具有不同遮挡条件时，

定位提升更加显著 

三、 主要创新点  

本文提出了一种基于基线优化选取的整网滤波定位算法，以公共卫星数量最多为目标，

选取最优基线组，并分析基线相关性以构建系统观测模型，解算车辆间相对位置。与现有的

协同高精度定位算法相比，所提方案能更充分利用系统中的导航测量信息，因此在严重遮挡

环境中提高了模糊度固定率与定位精度。 

四、 科学意义和应用前景 

本研究提升了协同高精度定位在限制环境下的可用性，为车辆协作系统在城市环境中的

相对定位提供理论基础。 

五、 解决的实际问题 

本研究旨在解决多车相对定位 CD-GNSS 在严重遮挡环境下定位可用性低的问题，与现

有的协同 CD-GNSS 定位方法相比，本研究能更充分利用协同系统中的定位信息，提升了限

制环境下定位的可用性与定位精度。 
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