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论 文 概 要 

一、 研究目的和方法 

多 GNSS 定位成为研究热点，本文旨在评估 BDS-3 同其他导航卫星系统之间的多系统定

位性能。文中使用多系统双频数据，首先估计不同系统间的系统间偏差，分析其变化特性，

随后对松紧组合 RTK瞬时定位性能进行评估，验证 BDS-3与其他系统之间的兼容性。 

二、 主要结果与结论 

BDS-3 与其他导航卫星系统兼容互操作性较好，系统间偏差分布稳定，可视为常数进行

改正。多系统紧组合定位精度和模糊度固定率比松组合有明显的提升，随着截止角增大，固

定解和浮点解精度提升了 20-30%，固定率提升幅度最大达 83.7%，即使在 50°高截止角条件

下，多系统紧组合 RTK依然能实现高于 95%的瞬时模糊度固定率。 

三、 主要创新点 

（1）分析了相同/不同类型接收机条件下 BDS-3 与 GPS、Galileo 系统间偏差的动态特

性； 

（2）测试了不同定位模型 BDS-3+GPS+Galileo 双频 RTK定位性能，验证了 BDS-3与 GPS

和 Galileo之间的可兼容和互操作性；验证了多系统 RTK定位在高截止角下的可行性。 

四、 科学意义和应用前景 

本文从观测模型出发，推导了不同卫星系统间的系统间偏差，并在对不同系统卫星间差

分时改正系统间偏差，实现了多系统紧组合 RTK定位，增大了多余观测数，增强了模型强度，

充分利用了可观测卫星，可实现更优的定位性能，进一步拓展了 RTK的应用范围。 

五、 解决的实际问题 

本文对比分析了松紧组合两种多系统 RTK定位模型在实测数据中的定位性能，发现紧组

合在 RTK定位中的可行性。在高截止角的条件下，各系统可观测卫星较少，但多系统紧组合

定位依然能够实现较高的固定率及较强的定位性能，这为复杂观测环境下的 RTK定位提供了

一种可能。 
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