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论 文 概 要 

一、 研究目的和方法 

网络 RTK定位通过双差观测值可以快速实现模糊度固定获取厘米级定位精度，但受限

于虚拟 VRS站点位置变化造成的模糊度重置，且依赖互联网播发链路。基于星基链路的 SSR

改正值可实现精密单点定位(PPP) 的非差模糊度整数恢复，在区域大气辅助下，加快模糊

度的收敛速度，但依赖用户端具备和服务端统一的误差模型和计算方法，收敛时间不可

靠。本文提出了一种基于 SSR改正信息的 SSR2OSR 的等效转换方法，把流动站的 PPP解算

模式转换成等效的 RTK解算模式，达到和网络 RTK 相类似的收敛时间和固定效果。同时虚

拟观测值的初始模糊度为 0，避免了参考卫星或虚拟站位置改变时模糊度的重收敛。 

二、 主要结果与结论 

基于千寻实时播发的 SSR改正信息，利用北京，上海，广州三个区域 18个站点对 SSR

的精度和有效性进行了验证，实时钟差精度优于 0.2ns，轨道精度优于 0.04m；采用

SSR2OSR方法，验证了生成的虚拟观测值 OSR的固定成功率，采用 rtklib 每半小时重新滤

波收敛，用户端可瞬时固定模糊度且得到厘米级的定位精度结果，单天平均固定率分别为

87%（北京），88%（上海），66%（广东），精度平面优于 3cm，高程优于 5cm，采用部分模糊

度固定方法可得到更优的 RTK固定结果。 

三、 主要创新点 

（1）提出了一种基于状态域 SSR到观测域 OSR 的等价转换方法，可达到等同于网络

RTK 的定位效果；（2）面向无网络环境或高动态定位环境下的实时高精度定位，避免了状态

域模型和观测值域模型在解算过程中或者切换站点过程中，由基准和模型不统一造成的精

度损失和模糊度重置问题。 

四、 科学意义和应用前景 

基于 GNSS的等价性理论和基准传递原理，提出了一种基于状态域到观测值域的等价理

论表达方法，为 PPP和 RTK 算法的统一和等价处理提供了理论参考依据。 
五、 解决的实际问题 

（1）解决了基于 SSR 的 PPP模型定位应用中的误差模型不统一，改正参数参考标准不

一致的问题，便于终端算法实现；（2）解决了大范围动态定位应用中 RTK算法面临的参考

站频繁切换造成的模糊度频繁重置问题。 
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